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Nuvarande EPS metodik Oonskad konsekvens 3 Prototyp for att demonstrera att det ar mojligt att

konstruera en ideal ensemble

Eftersom de perturberade medlemmarna ar sa pass mycket samre an
kontrollmedlemmen tas ocksa potentialen bort for att realisera den
Inneboende potentialen | EPS ‘ °

Den nuvarande paradigmen for att skapa ensemble medlemmar fran vilka ett
ensemble-prognos-system (EPS) startar baseras pa foljande antaganden och
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(1) Den av dataassimilationssystemet skapade analysen antas vara den unikt - B ; k=1 1=1
basta uppskattningen av initialtillstandet (IC). Detta tillstand har en Oonskad konsekvens 4 N s
mycket speciell och unik roll i en EPS och gar vanligtvis under namnet Centreringen innbar att EPS ar samlad kring en specifik enskild medlem och r id
kontroll-medlemmen. f = Ae

inte som det borde vara kring ensemble mean. Detta far som konsekvens att
EPS blir artificiellt under-dispersiv.

(2) Alla andra ensemble medlemmar skapas genom att “sma” perturbationer
adderas till kontroll-medlemmen.

(3) Summan av alla perturbationer satts till noll. Detta medfor att ensemble- Oonskad konsekvens 5

medelvardet (EM) — definitionsmassigt - blir identiskt med kontroll-

medlemmen. En EPS sags darfor vara centrerad kring kontroll analysen.

Det finns ingen garanti for att ett atmosfarstillstand som skapats genom att >
lagga till en perturbation till kontroll-analysen skapar ett meteorologiskt

D - - _ ~ r|m||gt falt. ) Field composed of 100 * 100 waves
etta forfarande for med sig en hel rad med oonskade konsekvenser. VSE(MER)/MSE(ENSM)
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Odnskad konsekvens 1 Begreppet Atmosfarisk Ensemble 100 100 A (kxly)
fr(x,y,m) = > > f,,¢€ .
De perturberade medlemmarna ar §§imre — har stt.')_rre E)rognosfel — an Hypotes : Det existerar manga - férmodligen oandligt manga — k=1 I=1
kontroll-medlemmen, vilket exemplifieras nedan for tva operationella EPS atmosfarstillstdnd som ar konsistenta med de tillgangliga 32.5
sonea geoporial . Selection: ALL Using 614 stations observationerna och som alla ar lika sannolika att vara det sanna — - MWW"N\/M
g;eengﬁg?gg?ﬁﬁmc1$°§Bi’eoso1 00UTC o ours: 00,12) MEPS men okanda — atmosfarstillstandet. B 2
o ot o e sy 0 s M=1 =
T e ;.__: | e o ® = Slumptal s
S e ek S = " . SIiéESﬁI HiEE?S =R Foljande tva fakta stodjer denna uppfattning )
S B S - s R B S B BT s Maarggg —e— 1 20000 8 * Antalet observationer ar inte oandliga och mycket mindre - flera 0,, = Slumptal
T [ m0 —a— Py T storleksordingar — an den nominella frihetsgraden | de modeller
T R Reaa AT T 10w som anvands for att gora kontrollanalysen och prognoser B NC R
[ baserad pa denna.

18 24 30 36
Forecast length

. . . s . 4D-VAR ar idealt lampad for tillampning inom NWP
» Kvaliten pa observationerna ar inte perfekt eftersom varje

observation har ett fel. 4-dimensionell variationell data-assimilering
(4D-Var) 90.2 % of spectral coefficients
are not determined directly by

the data, but instead created

Trots att ovanstaende synsétt argumenterar for existensen av Background forecast during model integration in the
oandligt manga lika sannolika tillstand, sa ar det bara en som last outer loop
motsvarar den verkliga atmosfaren. Alla andra kan tankas tillhora — " /

ett alternativt universum som &r identiskt lika vart i alla avseenden - 1279

forutom en liten skillnad i atmosfarstillstandet. /
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Den teoretiska grundvalen for EPS baserar sig pa sambandet
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E[MSE,, | = %E[I\/ISE]

dvs att ensemblemedelvardet har halften sa stort fel [i termer av MSE ]
jamfort med de individuella ensemblemedlemmarna. Denna potential
utnyttjas dock inte med nuvarande metodik eftersom
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Analysis

Analysis

Begreppet Modell Ensemble

EPS-Mean = Kontrollmedlemmen | borjan av prognosen.

SKILL as measured by MSE SKILL as measured by MSE SKILL

ldeal EPS State—of—the—art EPS As measured by SDE®
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En ideal modell ensemble har samma egenskaper som en RS i ks = e AN —
9.8 % of spectral coefficients

atmosfarisk ensemble. | verkligheten kommer dock en modell 12-hour assimilation window determined directly by the data
ensemble att skilja sig fran detta ideal, huvudsakligen pa grund av
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Individual members Perturbed members ol 0.5%xSDE.?
Ensemble mean Control member o 0.5+xSDES
Ensemble mean SDE,?
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« Data asssimilations systemet ar inte perfekt Slutsats

[NORMALIZED UNIT]

* De metoder som for narvarande anvands for att skapa ensemble En EPS bade bor och kan besta av

medlemmar ar inte gjorda for att skapa lika sannolika ensemble _ _
medlemmar lika sannolika ensemblemediemmar
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